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Kdszonetinket fejezziik ki mindazon maganszemélyeknek és cégeknek akik hardver
eszkozeink, térképeink valamint szoftverlink Iétrehozasaban és a rendszer
megismertetésében segitséget nyujtottak. Rendszerink két év komoly munka
gyumolcse, elkészitésében kisebb megszakitasokkal kozel 40 ember vett részt. A
fejlesztés becsiilt id6tartama meghaladja a 15 emberévet. Rendszerlnk tovabbi

fejlesztésében Onre is szamitunk!
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1 Bevezetd

A kézi szamitdgépek elterjedésével komoly
hangsulyt kapnak azok az alkalmazasok, amelyek
képesek kihasznalni ezen eszkdzok specialis
tulajdonsagait. A kis méret, a kezelhetéség és a
legutébbi generacido — az iPaq Pocket PC — altal
elért teljesitmény mind olyan tulajdonsagok,
amelyek a kézi gépet nem csak zsebben
hordhatéva, de komoly feladatok ellatasra is
képessé teszik. Egyes funkcidk, mint a levelezés, a
hataridénapléo és a jegyzetelés mar jelenleg is
elterjedten hasznalt szolgaltatasok, ugyanakkor
egyéb terlletek kihasznaltsaga alacsony. Az
AeroMap egy olyan terileten kivan hasznos
szolgaltatasokat nyujtani, amelyek ez idaig csak
nagyteljesitményli szamitégépeken, illetve papiron
voltak elérhetdk.
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Az AeroMap egy Windows CE alapu, GPS-el kombinalt navigacios rendszer,
amelynek alapja a nagyon pontos topolégiai térkép. A rendszer lehetévé teszi,
hogy a felhasznalé barmikor pontosan meghatarozza helyzetét a vilagban.
Ugyanakkor az AeroMap mint térképkezel6 szoftver alkalmas egyszerl kézi
térképként is mikodni, aminek segitségével a zseb-pc nem csak mint irodai
segédeszkdz valik hasznossa, hanem helyettesiteni tud szamtalan papir alapu

térképet is.

Az AeroMap térképekkel vald
felvértezése soran elsésorban a
Magyarorszagon navigalni
kivané kdzonség érdekeit vettik
figyelembe. Ezzel egyben olyan
hianyt poétlunk, amely mar régota
fajo pontja volt a hazai gps-es

k6zbnségnek: kis méretd,
N vektoros formatumban  tarolt
| magyaroszag és

AenollapiGRs

varostérképekkel lepjik meg az
AeroMap leend6 felhasznalait.

Az alkalmazas hasznalatahoz sok sikert kivanok.

Tisztelettel: Lukacs Gellért, NAVISYS Informatikai Kft.
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2 Telepités és uzembe helyezés

A telepités és a szoftver ugynevezett izembe helyezése dsszetett folyamat,
amelyet azonban tobb segédeszkbéz tesz mégis felhasznalobaratta. Az
AeroMap Uzembehelyezésehez nem kell mast tennie, mint kdvetni a telepitési
utmutatd lépéseit. A telepitési utmutatd a telepitd cd mellékleteként is
megtalalhatd, igy a telepités az ott leirt utmutatd alapjan is elvégezheté.
Telepités kdzben Onnek sziksége lesz a Telepitd készletre, amelyet minden
bizonnyal egy CD lemezen kapott kézhez vagy az Internetrél toltotte le.

2.1 Telepités

A szoftver telepitése a telepitd CD behelyezésével kezdeményezhetd. A CD-n
talalhaté telepité alkalmazas a CD behelyezésekor automatikusan elindul. A
telepités teliesen automatikus folyamat, csak minimalis felhasznaldi
beavatkozast igényel. Ha az alapértelmezett telepitési folyamatot valasztja,
akkor elegendd a telepitd ablakban megjelené ,Tovabb” felirati nyomégombra
kattintani, addig amig a telepités be nem fejezédik. A telepitd a telepités
minden fontosabb részletérél informacidval szolgal, igy a folyamat kdzben
pontosan lehet tudni, hogy éppen mi térténik. A telepitésnek gyakorlatilag
egyetlen feltétele van, hogy az asztali szamitéogép és a kézigép kozott
meglegyen a kapcsolat. Errél az ActiveSync nevl alkalmazds gondoskodik, és
az esetleges hibakrol mar elére tajékoztat benninket. Gyors ellenérzésként
megnézheti, hogy a képerny6 jobb alsd sarkaban talalhaté ActiveSync ikon
zbldszinl-e. Ha igen, akkor a kapcsolat a kézigép és az asztali szamitogép
k6zott mikodokeépes.

E‘.‘E AeroMap telepitd : x|

F.&rem walazzza ki a telepitendd komponenseket.
Javazolt minden komponens telepitése,

Telepitési opciak:

v ferctdap alkalmazas telepitése
v Térképek telepitéze
v Domborzati adatok telepitése

" o N | I temdrikartya hasznélata adatanl&sra
AP eepmavighTid - -
- Magy arorszdg ds - -
| SMegyeszdlhaly térkdpek
-, Mozgd terkp

‘Zreh Reagy

T e60e 2001 e Saler Kigp | [ Tovabbos> |
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A telepités soran egyetlen alkalommal van lehet6ség arra, hogy a telepitett
komponensek kdrét meghatarozzuk. A telepitd indulasa utan a Tovabb gombra
kattintva lathatjuk azt a listat, ami a telepités menetét befolyasolhatja:

= Aeromap alkalmazas telepitése
Ha a doboz kipipalt allapotban van, akkor a telepité elvégzi az
AeroMap futtatasahoz sziikséges komponensek telepitését. Ha a
programot egyszer mar telepitette, akkor a telepitést nem sziikséges
megismételni, ezzel id6t takarithat meg.

= Térképek teleitése
Az AeroMap szoftver telepitése nem tartalmazza a szoftverrel egyutt
szallitott térképek telepitését. A doboz kipipalt allapota jelzi, hogy a
Telepité a 20 alaptérképet is telepiteni fogja a kéziszamitégépen.

= Domborzati adatok telepitése
Hasonléan az alaptérképekhez, a domborzati modell sem képezi
részét az alaptelepitésnek. A domborzati adatok telepitését kildn
kérni kell, amit a doboz kipipalt allapota lehet. Mivel a domborzati
modell csak speciadlis felhasznalasi terlileteken nyujt hasznos
informaciokat, elképzelhetd, hogy példaul helytakarékossag miatt On
nem kivanja telepiteni ezt a komponenst.

= Memédriakartya hasznalata adattarolasra
A kéziszamitégéphez beszerezhet§ ugynevezett memoriakartya,
amely segitségével megsokszorozhatja az iPaq tarolasi kapacitasat.
Ez komoly elényt jelent példaul a nagy adathalmazzal dolgozd
alkalmazasok, igy az AeroMap szamara is. Ha a doboz Kipipalt
allapotban van és az On kézigépe tartalmaz memoriakartyat, akkor a
sok helyet igényl6 adatok (térképek és domborzati modell)
automatikusan a memoriakartyara kerulnek telepitésre.

Fontos megjegyezni, hogy a telepités legtdbb mivelete kézzel is elvégezheté,
amelyekre kés6bb szlkség is lehet, hiszen a szoftver tulajdonsagai egyes
esetekben igy alkalmazkodnak leginkabb a felhasznalas mdédjahoz. A kézzel
végezhetd miveletekrdl a fliggelékben esik sz6.

Javasolt a beallitdsokat alapértelmezett helyzetben hagyni. A szoftver
telepitéséhez a telepités megkezdése el6tt legalabb 6 MB tarold helyre van
szukség a kézi szamitogépen. A szlkséges tarhely mérete a valasztott
telepitési opcioktol fliggéen csdkkenhet. A rendelkezésre allé szabad tarhelyet
a telepitd is ellenérzi, de On is meggyézdédhet réla a kézigépen a <Start Menu /
Settings / System / Memory> utat kdvetve.

2.2 Inditas és regisztracié

A telepités sikeres befejez6dése utan az alkalamzast a Start men(bdl indulva a
Programs mappaban talaljuk meg. Az AeroMap ikonjat megérintve elindul az
alkalmazas.
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2.3 Regisztracid

Az alkalmazast az elsd alkalommal futtatva kell elvégezni az ugynevezett
regisztraciot. A regisztracios parbeszédablak a program indulasa utan
automatikusan megjelenik. A regisztracié lépéseit az AeroMap dobozaban
talalhaté révid utmutatoé alapjan kell elvégezni. A regisztracié és altalaban az
uzembe helyezés Iépéseit az alabbiakban megismételjik.

£7) AeroMap [Budapest]  7:40a (o8 A regisztraci6 egy tobb lépcsés folyamat,
RS amelynek célja a szoftver védelme az illetéktelen
% e oreasranes | folhasznalastol. A regisztracios lépések elvégzése

kdézben a fentiek megértését és tiurelmét kérem.

Hev: [Lukacs Gellért | | A regisztracios ablakban a kovetkezé adatokat
Cem:  [syenar kit. | | kell megadni:
Jelszd: |******1 |
- gépelje be a licensz kodot
Reqgisztracia

SRR+ - irja be nevét (27 karakter)
Tablajwle v [ty [ulilolplI]1] - Nevezze meg céget (15 karakter)

cAPla[s[d[fla[n[i[k[I];]" - adja meg jelszavat (7 karakter)
shitfz[x[c[v[b[n[m],.[.J/]+
culai] " [\ ] [d[r]e]> ,, - o
=g Ha egy mez6be a megengedettnél tdbb betdt irt

be, azt a gép hangjelzésébdl veheti észre. Az

adatok begépelése utan érintse meg a [Regisztracié] gombot.

[
n

Az AeroMap a regisztraciés adatok begépelése utan az adatokbdl egy
ugynevezett regisztraciés kulcsot general, amelyet az engedélyezd szerv
ellendriz, és az ellendrzés alapjan adja ki az ugynevezett engedélyezd kodot.
Az engedélyezési folyamat elektronikus levélben térténik 1 nap atfutasi idével.
Az engedélyezési kdd nélkll az alkalmazas nem vehetd hasznalatba.

2.4 Engedélyezo6 kod kérése

A regisztracios kulcs a kézigép \aeromap nevi konyvtaraban keletkezik. Ezt
a file-t levélben el kell kuldeni a kdvetkez6 cimre: aeromap@navisys.hu A f3jl
masolasa az ActiveSync-en keresztll térténhet. Az ActiveSync megnyitasa utan
valassza a File/Explore menupontot. A kézigép (Mobile device) talcan a
hagyomanyos windows kornyezetben megszokott médon meg kell keresni a
\AeroMap konyvtarat. iPaq esetén a keresést a My Pocket PC ikonra kattintva
kell kezdeni.

A regisztracios kulcs a request.key nevii file-ban talalhaté. Ezt a file-t masolja
at az asztali szamitogépre, ahonnan mar kdnnyen elklldheti a fent megadott e-
mail cimre. A beérkezd regisztraciés kulcsok feldolgozasa az érkezés
sorrendjében torténik. A feldolgozas maximalis atfutasi ideje 1 munkanap. A
valaszképpen érkezd levélben talalhaté az authcode.dat nevii file. Ez az On
Személyes Engedélyezé Kobdja. A kédot be kell masolni a kéziszamitdégép
\aeromap koényvtaraba. Az alkalmazas kdvetkez6 inditasakor észreveszi a kéd
jelenlétét és engedélyezi az alkalmazas miikddését.
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AZ AUTHCODE.DAT FILE-t KEREM ORIZZE MEG, MERT A SZOFTVER
ESETLEGES ISMETELT TELEPITESE SORAN EZZEL TUDJA MUKODESBE
HOZNI A SZOFTVERT.

FIGYELEM! NE HASZNALJON MAS FORRASBOL SZARMAZO
ENGEDELYEZO KODOT, MERT AZ AZ ALKALMAZAS HIBAS
MUKODESEHEZ VEZETHET!

2.5 Az elsé inditas

A regisztraciés folyamat elvégzése és a szoftver ,engedélyezése” utan
indithatjuk el immar teljes egészében az AeroMap alkalmazast. Az AeroMap a
Start menl Program almenujében (\windows\start menu\programs) talalhaté. Az
inditashoz meg kell érinteni az AeroMap ikont. Inditas utan megjelenik a
bemutatkozé képenyd, amelynek megérintése utan valik lathatova az utoljara
hasznalt térkép. Az elsé inditas alkalmaval az ugynevezett domborzati modellt
lathatjuk.
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3 Az alkalmazas felépitése és hasznalata

Az alkalmazas felépitése olyan, hogy minden fontos funkciot kénnyedén el
lehessen érni belble. Az alkalmazas kdzponti képernydjén jelenik meg az éppen
kivalasztott térkép, illetve azok az eszkdzdk, amelyek a térképen valo
eligazodast és navigaciot segitik.

A képernyd kozponti teruletét térkép megjelenitdbnek nevezzuk, ezen lathato a
kivalasztott térkép részlet. A képernyd jobb fels§ részén talalhatdo az
informaciés sor, amelyben jellemzéen a kivalasztott objektumra vonatkozo
informaciok lathatéak. Ez lehet példaul a kivalasztott utca vagy objektum neve
vagy az adott ponton mért tengerszint feletti magassag.

A képerny6 négy szélén talalhatok az
iranyvalaszté nyilak, amelyek megérintésével a
térképet a kivant itranyba mozgathatjuk.

E;ﬂ AeroMap [Budapest ¥3.2] 4:29p
____TT W AT

.i‘-.rpé
e :

A képerny6 bal alsé részén lathatdo a vonalzé,
amely az aktudlis nagyitasi szint alapjan tavolsag
viszonyitasi informaciot ad.

A PocketPC operaciés rendszer tulajdonsagaibadl
kovetkezik, hogy a képerny6 felsé sora, maga az
alkalmazas fejléce tartalmazza a kivalasztott
térkép nevét, illetve a pontos id6t. A képerny6
, . a1 | alsé sora az ugynevezett menu, amelybdl az
Fajl Nav Otvonal POI Nézet GPS E|-| alkalmazas egyes funkcidi érhetbek el.

Az aktualis hasznalati mod figgvényében a képernyén megjelend informaciok
minésége és mennyisége valtozhat. Automatikus navigaciés Uzemmddban
példaul a navigacios nyilak eltinnek a képerny® széleirdl, az informacios
sorban pedig annak az utcanak vagy utnak a neve/szama jelenik meg, amelyen
éppen haladunk. A képernyén megjelend informaciok valtozasardl, illetve az
egyes helyzetekben az adatok értelmezésérél a vonatkozé fejezetekben
taldlhaté bévebb informacio.
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3.1 Térképek betdltése

A térképek hasznalatanak elsé [épése a [ -
kivalasztott orszagrészt vagy varost lefedd térkép

betbltése. A térképek betdltése a [Fajl] menu Tédfkép [ Tipus Tej«
~ ~ g 2 a . s B b W3.2 Fiiva M
[Térkép betoltés] almenipont kivalasztasaval | |piararast o pol )
kezdeményezhetd. A kivalasztds utan megjelend | |keszthelr varos Zal=
P , vy , Kistarcsa, Magyt... Falu M4
parbeszéd ablak ad lehetéséget a rendelkezésre | |csimir Falu M|
2114 z z . . Lz s M 3 OFsza E
a.IIo, terkepelf a}dataln__ak, r’negteklr,]tes’ere és a | G i o
kivalasztott térkép betoltésére. A térképet a lista 3ékésc§aba 3ékés negye Mz
elsé6 oszlopara tapintva valassza ki, majd a | |tasbays Kombrome.. M

[Betolt] gomb megérintésével toltse be. Minden | |Zzembathely teemeare  MA]]
térképhez tartozik egy alapértelmezett "nagyitasi | [dd m [ [»

szint", amely ugy lett meghatarozva, hogy a wer p—

térkép egésze vagy annak jelentds része lathatéd
legyen a képernydén. Ha mégsem szeretne Uj -
térképet betdlteni, akkor a [Mégsem] gomb
megérintésével térhet vissza a térkép megjelenitéhoz.

4

3.2 Alapveto térképkezelés

3.3 Térkép mozgatasa

A térképen valo tajékozodas és ,bdngészés” elsé lépése, hogy a térképen
kivalasztjuk, megkeressik a benninket érdekl§ terlletet. Az AeroMap a
térképeket a térkép megjelenité panelen, a képernyd kdzponti részén jeleniti
meg. A térképeket tébb eszkdzzel mozgathatjuk, amelyek mas és mas terlleten
nyujtanak segitséget. A legegyszer(ibb és leglatvanyosabb a térkép ,huzasa”. A
képerny6t a ceruzaval megérintve és a ceruzat a megfeleld iranyba hiuzva a
térképet a ceruzaval egylutt mozgathatjuk. Végeredményként a térképet oda
,NUzzuk” ahova szeretnénk. Természetesen a mozgatasi parancsok menibdl is
kiadhatok, ehhez a [Nav] (navigacio) menubdl a megfelel§ irany menat kell
valasztani (észak, dél, kelet, nyugat). Az irany kivalasztasa utan a térkép a
kivalasztott irdnyba esé része valik lathatéva. A kézigépet autéban hasznalva
vagy kézben tartva, olyan helyzetben, amikor a ceruza hasznalata nem
lehetséges vagy kényelmetlen a térkép egy ujjal is mozgathatd. A képernyd
szélein talalhaté navigacios nyilakra tapintva a térkép a jelzett iranyba mozdul.
Végul, talan a mozgatas legegyszeriibb médja a kézigép iranyvalasztd
gombjanak hasznalata. A gombot a megfelel§ iranyba billentve a térkép — a
menu és képernybéparancsokhoz hasonléan — a kivant iranyba mozdul.

3.4 Nagyitas / kicsinyités

Az AeroMap vektoros térképei tetszélegesen nagyithatdak és kicsinyithetbek, a
nélkil, hogy a térkép grafikus felbontasa romlana. A nagyitas segitségével a
kisebb térképrészletek is jol kivehetbek lesznek, illetve Ujabb részletek jelennek
meg. A térkép Kkicsinyitésekor a teljes terillet lefedettségét és nagyobb
kiterjedésU alakzatait lehet attekinteni. A nagyitds és kicsinyités gyakran
hasznalt funkcio igy azt tdbb modon is el lehet érni.
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|
3.5 Megjelenitési formatum valtoztatasa

Magassagmodel ki és bekapcsolasa

A [Nézet] menlu [Domborzat] funkcidjanak bekapcsolasaval tudjuk
aktivizalni ezt a formatumot. Hasznalata a Magyarorszag térkép
hasznalata esetén igazan hasznos.

Utcanevek kijelzésének be és kikapcsolasa

A [Nézet] menu [Feliratok] funkcidjanak aktivizalasaval kapcsolhato be.
Ekkor az utcanevek megjelennek a hozzajuk tartozé utcakon. A térkép
mozgasaval a nevek ugy mozognak az adott utcan, hogy az mindenkor
a lehetd legjobban leolvashato legyen.

Megjelenités minéségének valtoztatasa, antialiaszing

A [Nézet] menu [Képmindség] funkcidjaval a kovetkezdk kozul lehet
valasztani:

Normal: hagyomanyos képminéség

Antialiasz: konturosabb vonalak, jobb lathatésag

ESAA: kivald képminéség, vékonyabb, precizebb vonalak

Sebesség és megtett ut kijelzése

A [Nézet] menu [Sebesség] funkcidjanak aktivizalasaval a képerny6
fels6 részén a jarmi pillanatnyi sebessége, és a bekapcsolas o6ta
megtett Ut lathatova valik

3.6 Informaciok lekérdezése, keresés

A térkép-adatbazisban tarolt adatokat ,bongészéssel’ vagyis a térkép
mozgatasaval csak minimalis helyismeret megléte esetén taldljuk meg. Ha
olyan objektumot, utcat vagy telepilést kereslink, amelyet legalabb nagy
altalanossagban nem tudunk elhelyezni a térképen, akkor azt a keresés
funkcioval talalhatjuk meg a leggyorsabban. Térképelemek keresésére a [Fajl]
menu [Keresés] menupontjara kattintva nyilik lehetdség.

A|ECGEENY ISR A menlre kattintva megjelenik a Keresés
parbeszédablak, amely a keresett térkép elemek

Né‘\‘.: ’ ra ’ a Ve ra

iy Ifmid : megtalalasaban nyuijt segitséget. A
i — parbeszédablak felsd soraba kell begépelni a
Kerzet: [dI kerilet =] |<.= 4]

keresett objektum nevét, amelyet a [Keres] gomb
Tallatok: z | megérintésével kereshetink meg. A Kkeresés
eredményét a képernyé kozépsd részén lathatd
talalati listaban kapjuk meg. A listaban tobb elem
is megjelenhet, amelyek kozul ki kell valasztani a
megfelelét. A kivalasztott objektumot a [Mutat]
gomb megeérintésével tekinthetjlk meg a

kepenyon.

E-| A keresés parbeszédablak hasznalata kozben
érdemes megjegyezni az alabbi apré tanacsokat,
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amelyek a keresést kényelmesebbé és gyorsabba tehetik. A felsé sorba beirt
keresett objektum neve a kéziszamitogép virtualis billentylzetén keresztul kerdl
bevitelre. A keresés megkezdéséhez nem szikséges a [Keres] gombot
hasznalni — hiszen azt a billentylizet rajz ugyis eltakarja — hanem elegendd
megnyomni az [Enter] gombot, igy a keresés a billentylizet elrejtése nélkll is
kezdeményezhet6. Keresés kozben nem kell tor6édni a kis és nagybetik
megkulonboztetésével, valamint az ékezetes betlik beirasaval. A keresett
objektum nevét szintén nem kell végig beirni, igy néhany kezddbetl beirasa
utdan elkezdhetd a keresés. Természetesen a beirasi konnyitések azt
eredmeényezhetik, hogy a listaban a kelleténél tobb elem jelenik meg, de ezek
kdzul mar kdnnyedén ki lehet valasztani a megfelel6t. Ha a taldlatok szama a
keresés utan nagyon nagy, akkor néhany ujabb karakter beirasaval és a
keresés megismétlésével a talalatok szama csokkenthet. Fontos megjegyezni,
hogy minél inkabb hianyos keresési adatokat adunk meg (pl. révid varosnév
vagy csupan néhany kezddbetl), a keresési id6 megndhet. Végll, a keresési
eredmények megjelenitéséhez sem szikséges a [Mutat] gombot hasznalni,
elegendd, ha a listasorra duplan rakattint.

Az 1.2-es verzidtdl kezd6dden a keresési lehet6ségek nagy mértékben
béviltek. A keresés ablakban harom uj mez6 jelent meg, amelyek hasznosan
segithetik egy-egy objektum megkeresését. A Tipus mezében valaszthatjuk ki
azokat az .érdekes helyeket” amelyeket meg szeretnénk keresni. llyen lehet
példaul nagy altalanossagban egy Parkolé vagy egy benzinkut. A Tipus listaban
csak akkor jelennek meg értékek, ha a betdltott térkép tartalmaz ilyen jellegi
informaciokat.

A Korzet mezdkben két dolgot allithatunk be. Szilkithetjik a keresés korzetét
példaul Keruletre vagy Megyére. A ,Korzet” listdban mindig a betdltott
térképnek megfeleld terlleti egységek jelennek meg, Budapest esetében ezek
jellemzéen a keruletek, de az ujabb AeroMap térképeken elképzelhet6 akar
varosrész szinti bontas is (pl. Pestszentlérinc). Ha a keresés el6tt kivalasztunk
egy korzetet, akkor csak azok az objektumok jelennek meg a listaban, amelyek
ebben a ,korzetben” talalhatoak.

A Kobrzet mez6 masodik beallitasa lehetésége egy bizonyos tavolsag adat,
amely a térképen el6zbleg kivalasztott poziciéval egyutt értelmezddik és egy a
kivalasztott tavolsagnak megfeleld kordn belll végzi el a keresést. Példaul ha
el6zbleg megjeldltik azt az utcat ahol éppen allunk, akkor megkereshetjik az
500m-en belll talalhaté pénzkiadé automatakat.
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4 A GPS hasznalata

4.1 A GPS eszk6zokrol és a helymeghatarozasrol

A foldi referencia rendszerben, hivatalosabban a geoid fellletén, foldrajzi
helyzetiinket a szélesség-hosszisag alapu koordinata rendszer segitségével
fejezzik ki. Az egyenlitével parhuzamosan futd, a sarkok felé egyre rovidulé
koroket, szélességi koroknek vagy foldrajzi szélességnek nevezzik. A mindkét
sarkponton athaladd, egyenld hosszisagu és az egyenlitbvel derékszdget
bezard koroket hosszusagi koroknek vagy foldrajzi hosszusagnak nevezzik. A
fold nem szimmetrikus természetébdl addédoan, a koordinatarendszer
felépitéséhez sziukséges paraméterek kozotti kuldnbségekbél adddoéan tdbb
ugynevezett geodéziai datum j6tt 1étre, amelyek kisebb-nagyobb eltérésekkel a
fold fellletéhez prébaljak igazitani sajat pontossagukat. A térképészet fejlédése
soran az egyes orszagok és régiok létrehoztdak a sajat kornyezetiknek
leginkabb megfelel6 datumot, igy manapsag tobb min 100 kilénbdzb
viszonyitasi rendszer létezik. A globalis helymeghatarozas igénye és a
folyamatosan fejl6d6 technikai hattér megkdvetelte, egy az egész fold teruletén
hasznalhatd geodéziai datum létrehozasat. Az 1984-ben nemzetkdzi
megallapodasok soran létrejott globdlis koordinata rendszert WGS84-nek
(World Geodetic System) nevezik és ez a rendszer képzi alapjat a ma
legfejlettebb, széles korben elterjedt navigacios rendszernekt. (megj.: technikai
oldalrdl szemlélve a GPS altal visszaadott pozicionak nincs kdze semmilyen
foldi referencia rendszerben értelmezett koordinatahoz) A tovabbiakban WGS
koordinataként a GPS altal visszaadott, az egész fold fellletén értelmezhetd
féldrajzi koordinatakra utalunk.

A GPS, azaz a Global Positioning
System az Amerikai Egyesdlt
Allamok  Védelmi  Minisztériuma
(DoD) altal létrehozott komplex
mdholdas rendszer, melynek célja,
hogy a fold feluletén tartozkodd
megfigyel6k szamara lehetévé tegye
a pontos helymeghatarozast. A GPS
mikodési elve az idébmérésen
alapulé tavolsag meghatarozas és
gbmbi haromszogelés egyuttese. A
fold korll keringd GPS holdak kézil
mindig m(kddd 24 hold nagyjabdl
egyenletesen fedi le a megfigyel6k
szamara latsz6 éggdmbdt, igy 2
egyidejlileg 8-12 miihold "vételi" helyzetben talalhaté. A holdak 6 palyasikon a
fold felszinétél 22000 Km tavolsagban keringenek.

A pozici6 meghatarozas egy Osszetett matematikai miiveletsor segitségével
torténik, amelyet az alabbiakban egyszer(sitve mutatunk be. A GPS holdak
folyamatosan azonositd jeleket sugaroznak, amelyeket a nagyon érzékeny
GPS antenna vesz és a GPS eszkdéz értelmez. A jel kibocsatasa és
megérkezése kdzott eltelt id6bdl kiszamithatd a vevé és a GPS hold tavolsaga.
Természetesen ahhoz, hogy ezt a tavolsagot értelmezni tudjuk, tudnunk kell,
hogy a térben hol talalhatéak a GPS holdak, amelyek tavolsagat
megallapitottuk. A GPS holdak poziciéjat, maguk a holdak sugarozzak, a GPS-
ek pedig mint ugynevezett almanac adatot taroljak. A holdak helyzetének és
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tavolsaganak ismeretében meghatarozhaté a pozicié. Egy miihold vétele setén
a hold koriali gdmbszimmetrikus térrészben barhol lehet a vevénk. Két mihold
tavolsaganak és helyzetének ismeretében a metsz6 gombok egy korre szikitik
lehetséges tartézkodasi helylinket, amelyet végul egy harmadik muahdld
tavolsaganak meghatarozasaval tudunk egyetlen pontra szlkiteni. A
valésagban a folyamat természetesen bonyolultabb, olyannyira, hogy az igazan
pontos helymeghatarozashoz legalabb négy mdihold vétele szikséges. A
pozicidszamitas soran fontos tényezd a miholdak elhelyezkedése, igy példaul
elképzelhetéek olyan egyulttallasok, amelyek bar sok mihold vételét teszik
lehetévé, mégsem alkalmasak a pontos helymeghatarozasra.

Az AeroMap navigaciés funkciéi a gps eszkéz mikddésbe helyezése utan
érhetéek el. A szoftver minden szabvanyos GPS eszkozzel képes
kommunikalni a kézi szamitégép soros portjdn keresztil. A GPS fizikai
illesztésével a 4.2 fejezetben olvashat bévebben. Miutan a GPS vevét
csatlakoztatta a szamitogéphez, az AeroMap [GPS] menupontjdban végezheti
el a szUkséges beallitasokat.

4.2 GPS csatlakoztatasa

Az Aeromap navigacios rendszer alapvetd része a GPS vevékésziilék és a vele
egy egyseégbe integralt iPaq autds tolté egység. Természetesen mdéd van mas,
szabvanyos NMEA protokolt hasznald, szabvanyos RS 232 csatlakozét
biztositd6 GPS hasznalatara is. Ebben a részben az altalunk ajanlott GPS vevd
tulajdonsagait targyaljuk, amelyek alkalmazhatdak az egyéb eszkdzokre is.

A GPS vev6 egység alapvetd része az antenna. Mindenkor forditsunk nagy
figyelmet az antenna elhelyezésére, mert az egész rendszer muikddését
alapjaiban befolyasolja! Az antennat olyan helyre kell elhelyezni, ahol
arnyékolas nélkil lehetéség szerint 60 fok-os szdgben latja az égboltot és
védett a szandékos rongalastol. Ezért a legalkalmasabb hely a jarmd elsé
szélvéddje alatt kbézépen van. Vannak olyan jarmivek, amelyek a szélvéddje az
ugynevezett fémgb6zdléses eljarassal készll, amelyrél a jarmi forgalmazéja tud
felvilagositassal szolgalni. Ebben az esetben mas alkalmas helyre (pl.:
mdanyag lé6kharité, mianyag szelléz6racs alatt stb.) kell az antennat szerelni.

A Kkialakitott autds konzol rendelkezik egy RS 232 ugynevezett soros
csatlakozéval, amely a GPS vev6hoz csatlakoztathatd, és csavarokkal
rogzithetd. A csatlakoztatas utan az 5 V-os kivezetést (dugaszt) csatlakoztatni
kell az autés tartohoz. Ezutan a tapellatast biztositoé vezetékeket kell a jarmi 12
V-o0s, ugynevezett ACC korére csatlakoztatni, ezutan a GPS vevdé mikdodd
képes. (Van a szivargyujtoé csatlakozordl taplalhaté GPS vevd berendezés is,
melyet azonban tartés hasznalata nem javasolt). Az elektromos bekoétést lasd a
9.1. fejezetben.

A GPS sebessége gyarilag 19200 baud-ra van allitva, kivételes esetben ez mas

érték is lehet. A szoftver beallitasanal ezt kell figyelembe venni.
(A GPS beépitését mindig bizzuk szakemberre!)
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4.3 GPS Beallitasa

A [GPS] meniben a [Beallitas] almenu
kivalasztasaval kezdeményezhetd a GPS adatok
beallitdsa. A megjelend parbeszédablakban lehet
Comm port  Receiving $aPaGh kivalasztani a kommunikacios portot és a GPS-es
e toes | kommunikacio sebességét. A  kéziszamitogép
Foyamatiéd 4 $GPRMC (iPaq) jellemzbéen az 1-es szamu soros portot
e 0020212, :S;:LGE hasznalja kiilsé eszkdzokkel valo
03:05:37 , kapcsolattartasra, igy a port-ot allitsa be COM1-
re. Ha specialis kabat formatumua GPS-t hasznal,
akkor valészinileg a COM4-et kell kivalasztania.
Fontos paraméter a kommunikacido sebessége,
amelyet a jobb felsd listabol valaszthat ki. A
forgalomban lévo GPS-ek szabvanyos
El-| kommunikacios sebessége a 4800 baud, amelyet
azonban a GPS sajat szoftverével magasabb
értékre is be lehet allitani. A precizebb navigacio érdekében célszerli a GPS
kommunikacios sebességét minél magasabbra allitani. Ha a GPS sebessége
tisztazott, akkor ugyan ezt az értéket kell beallitani a GPS adatok kozétt is.

4:06a (k)

v| |19200

v|

Precizids dtrigzités

Garmin

| set 19200, RME, vTG | | Set4amo |

A GPS folyamatosan m(ikédé eszkdz, igy a bedllitasok elvégzése utan az
eredményt azonnal latnunk kell. Ha a parbeszéd ablakban az 'Adat' mez6ben a
'Valid' (érvényes) felirat jelenik meg, akkor a GPS és a kézigép kozotti
kommunikacid miikédéképes. Fontos megjegyezni, hogy technikai oldalrdl
nézve a kommunikaciés kapcsolat még nem jelenti a valés helymeghatarozasi
képesség rendelkezésre allasat, az ugyanis a GPS és a GPS muiholdak egyéb
tulajdonsagaitol fugg. A GPS pozicié meghatarozasi allapotardl a 4.4 fejezetben
olvashat.

4.4 GPS miikodésének ellendérzésére szolgalé eszkdozok

A GPS kommunikacié allapotat, illetve a GPS
pozicié (a tovabbiakban: fix) mindségét a [Nézet]
mend [GPS adatok] almenijét kivalasztva
tekinthetjuk meg. A megjelend ablakban a GPS és
a Navigaciés holdak allapotat lathatjuk. A
képernyé bal fels6 sarkaban taldljuk a GPS
pozicio és jelmin6ség visszajelz6t. Ha a sarokban
a LINK felirat villog, akkor a GPS kommunikacio
nem miikédik, vagy nincs GPS csatlakoztatva a
kéziszamitogéphez. Ha a sarokban a 2D vagy 3D
felirat villog, akkor a GPS mikddik és valos
pozicidjelet ad. Ez az az allapot, amelyben a GPS
navigacios képességeit hasznalni lehet. A legjobb
a 3D jel, amely esetben a GPS altal szolgaltatott
poziciojel 10-15m-es pontossagu. A 3D pozicio fix
azt jelenti, hogy a foldrajzi koordinatakon tul a GPS a tengerszinthez
viszonyitott magassagunkat is megallapitia, amely egyben a pozicid
meghatarozas pontossagat is ndveli. 2D pozicié esetén a visszaadott pozicio
lényegesen rosszabb mindségl, jellemzéen a tévedés mértékéhez
hozzaadddik a vertikdlis pozicidtévedés is. A 2D jel altalanossagban ad

Ed] ‘ AeroMap [Kistarcsa, Nagyl 3:54a

F&jl Nav Otvonal PDI Nézet GPS E|A
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hasznos tajékoztatast poziciénkrdl, amely nagy léptéki térképek esetén
kielégitéen hasznalhat6. Az emlitett feliratokon tul atmenetileg lathato lehet az
INIT felirat, amely akkor jelenik meg, amikor a GPS éppen adatgydijtési fazisban
mikodik. Ez jellemz&en akkor fordul eld, amikor a GPS-t bekapcsoljuk. Az
adatgydijtési fazis a GPS tipusatol figgbéen 2-3 perc lehet, amely sikeres
befejez6dése utan a 2D vagy 3D felirat lesz lathato.

A GPS eszkdz alapmikodését a [GPS/Beallitasok] meniben is ellenérizhet;juk.
A GPS beallitdé parbeszédablakban lathaté a kommunikacié statusza, illetve a
beérkezett GPS modnatok tipusai. Lasd 4.3-as fejezet.

A GPS altal vett miholdakat és az egyes muiholdak altal sugarzott jel
min&ségét a képerny6 kdzponti részén talalhaté "csillaggémbon" figyelheti meg.
A miholdak elhelyezkedése lokdlis koordinata rendszerben tekinthet§é meg. A
képerny6 kozepére képzelve magunkat az északi iranyt (0O fok) a képernyd
teteje jelenti. Az 6ra jarasaval megegyez6 iranyban haladva 90 foknal latszik
kelet, 180 foknal dél és végul 270 foknal nyugat. A képerny6 kdzépsé pontja
jelenti a 90 fokos emelkedést, vagyis a fejlink felett [évé pontot. A képerny6 (a
kor) széle felé haladva érjuk el a 45 fokos latdszoget, majd az azimutot. A GPS
holdak ebben a koordinata rendszerben latszanak az éggémbadn, kis korokként.
Ha kordk kész szinliek (kitoltottek) akkor a GPS vevd a poziciod
meghatarozashoz felhasznalja az adott miihold adatait. A GPS holdak
szimbodlumai korul lathaté kereszt utal a GPS altal vett jel minéségére. A nagy
méretli kereszt j0 vételi minGséget, mig a kis kereszt vagy a kereszt hianya
rossz vételt jelent. A pozici6 meghatarozashoz legalabb 3 aktiv mudhold
szikséges, de minél tébb hold latszik a képernyén valoszinileg annal jobb jelet
ad a GPS vevd.

Az éggdmb "észak-keleti" ivén lathaté a GPS pozicidhiba visszajelz6. A GPS
altal kiszamitott pozicidhiba nagysagat az iv mentén megjelend piros téglalapok
jelélik. Ha a téglalapokbdl kirakott iv elér egészen a keleti (90 fok) sarokig,
akkor a pozicidhiba 90m. A piros iv alatt talalhaté kékszinli sav az optimista
hibabecslést jelenti, a rendszer ekkor csak a vizszintes pozicidhibat adja meg.
A pozicid-hiba visszajelzés csak a Garmin gyartmanyu GPS készllékek esetén
tekinthet6 valés adatnak.

4.5 GPS tipusok eltéré miikodési tulajdonsagai

A GPS-ek szabvanyos kommunikaciés formaja az ugynevezett NMEA183
protokoll, a szoftverhez minden ilyen szabvanyt hasznalé GPS egység
csatlakoztathatdé. Az AeroMap fejlesztése kdzben a széles koérben elterjedt
Garmin tipusu GPS vevék tulajdonsagait vettik figyelembe. A Garmin vevok a
szabvanyos NMEA ,mondatokat” kiegészit6 specialis mondatokat is
tovabbitanak, amelyek tovabbi hasznos informacidkat nyujtanak a programnak.
Azok a GPS vevdk, amelyek ezen mondatokat nem tdmogatjak, kis mértékben
befolyasolhatjak az AeroMap miikbdését.

A GPS-ek miikddését kézi GPS esetén a GPS sajat mentjébdl allithatja be,
specidlis GPS panel vagy intelligens antenna esetén pedig egy PC oldali
alkalmazas segitségével. Az eszk6z hasznalata koézben az alabbi
szempontok/beallitasok vevendék figyelembe:
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Kommunikacidés sebesség: amennyiben lehetséges 4800 bps-nél gyorsabb
kommunikaciot kell beallitani (19200 ajanlott).

Az AeroMap megfeleld mikdédéséhez a kdvetkez6 NMEA mondatok
engedélyezése javasolt:

$GPRMC: szabvany GPS poziciodjel, sebesség és irany meghatarozas
$GPVTG: 3D irany és sebesség meghatarozas

$PGRME: hibabecslés (Garmin készllékek esetén)

$GPGGA: pozicitjel, miihold informaciok

$GPGSA: miihold vételi adatok

$GPGSV: miihold pozicidk, jelminéség

Az AeroMap szoftver képes minimalis GPS informaciok rendelkezésre allasa
esetén is mikddni. Erre elsésorban akkor lehet szikség, ha a szoftver példaul
egy miholdas jarmivédelmi rendszer beépitett GPS vevdjének jeleit kénytelen
felhasznalni. A jelenleg elterjedt jarmivédelmi GPS eszk6zok jellemzéen a
$GPRMC modatot tovabbitjak, igy az AeroMap-nak is erre kell hagyatkoznia.
llyen esetben nem lehet meghatarozni a pozicidjel minéségét, csupan azt
tudjuk megmondani, hogy tamaszkodhatunk-e a pozicidjelre vagy sem. A tébbi
adat mint példaul a sebesség és irany a folyamatos GPS mintavételezésbdl és
az idében valtozé poziciok kuldnbségeibél kerulnek kiszamitasra.
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5 Navigacié GPS segitségével

5.1

GPS altal visszaadott pozicio értelmezése

Az AeroMap szoftver a GPS vev6h6z kapcsolas utan képes a térképen
megjeleniteni az adott poziciét. Ennek feltétele, hogy az adott terlletnek
megfeleld térkép legyen betdltve. A térkép betdltését lasd a 3.1 fejezetben.

A pillanatnyi poziciénak megfelel6 helyen a térképen egy piros nyil alaku
szimbdlum jelképezi a jarmlvet és annak allasa pedig a jarmi allasat. A
térképen a GPS altal visszaadott tényleges poziciét egy fekete kereszt jelzi.
Ehhez viszonyitva a program intelligens modon a rendelkezésre allo
informaciokbol meghatarozza azt a tényleges uton Iévé pontot ahol a jarmi
tartézkodik. Tehat amennyiben a fekete kereszt és a jarmivet jelképezb piros
nyil nem esik egybe azt nem kell hibanak tekinteni. A szoftvert ugy tervezték,
hogy lehetéség szerint széls6séges korlilmények (gyenge, vagy részben
hianyos GPS jel) esetén is a lehet6 legpontosabb poziciét adja vissza.

Ezzel egyiddben azt is eldonti a rendszer, hogy milyen irdanyba halad a jarmd.
Ezt a piros nyil alldsa mutatja. El6fordulhat, hogy a nyil allasa szemmel
lathatéan nem a megfelel6 iranyba mutat. Ez akkor fordulhat el6, ha a megallas
elétt a jarmi kanyarodast hajtott végre, vagy savot valtott, esetleg a
bekapcsolas pillanataban, amikor a jarmid még nem végzett mozgast. Ennek
oka, hogy a rendszer a pozicio valtozasabol donti el a jarmi aktualis mozgas
iranyat.

5.2 GPS pozicié kovetése

A vilagirbdl masodpercenként érkezb jeleket feldolgozva a rendszer kiszamitja
a rendszert hasznalé pontos koordinatait, és megjeleniti azt a térképen. igy a
rendszert jarmibe épitve képes annak mozgasat kévetni, és azt folyamatosan
megjeleniteni.

5.3 Folyamatos GPS-es utvonalkovetés

A rendszer a jarm{ mozgasat kdvetve megjeleniti

'y

E;ﬂ AeroMap [Kistarcsa, Nagyl 3:19a

[Kévetés] funkcidjanak — aktivalasaval —lehet |, «[Sssgu: = 2
bekapcsolni. Attol figgdéen, hogy milyen részletes _..;-3",;&?5;. “*“ |°5MEF§“'“- 0023 HE
térképet hasznalunk (mekkora léptékl az aktualis | ‘ﬁ' aé: W W

térképrészlet) a jarmlvet szimbolizalé piros nyil

kiuszhat a képerny6rél. A program lehet6séget | A
nydjt arra, hogy a képernydn 1évé térképrészlet az | %, S .
aktudlis poziciét kévetve mindenkor a haladas |a, w77/ % A
iranyaban a legtdbbet mutato térkép rész legyen | = % N 9-%\/',
lathaté. Természetesen ezen térképszelvény %f' 7 3 RS

nagysaga flgg az aktualisan hasznalt léptektdl | 5 %, L
(nagyobb Iéptéki térkép hasznalatakor nagyobb % b

AN f ) NV N
terkép részlet lathato). Fail Nav Utvonal POI Nezet GPs  [E|+

A program elinditasatdol kezdve a mozgd jarmi megtett utvonalat egy
folyamatos fekete vonal jelképezi, amely egészen addig a képernyén marad
ameddig a program fut. Ezen utvonalat mint az aznapi megtett nyomvonalunkat
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tekinthetjuk. A programbdl valo kilépéskor ez az utvonal torl6dik, majd ismételt
program inditas utan ,tiszta” képerny6t kapunk. Ekkor ha az altalunk megtett
utvonalat szeretnénk megtekinteni a nyomvonal kezel6vel tudjuk ezt megtenni.
(lasd 7. fejezet)

5.4 Térkép forgatasa

A kdzlekedésben sokszor okoz gondot az, hogy ha a jarmiivezetd egy térképet
néz, akkor annak északi orientaltsaga megneheziti a tajékozodast. Példanak
okaert egy északrol déli iranyba halado jarmi szamara az el6re az déli iranyba
esne, de s térkép Ossze jelzése utca neve stb. fejjel lefele lesz lathato. igy
sokszor fejjel lefele kell a térképet tartanunk, hogy a ,valos” helyzetinket
meghatarozhassuk.

Ebben segit a rendszer hasznéléjanak a [GPS] menu [Forgatas] funkcidja. Ezt
bekapcsolva a képernyén a térkép és jarm( abrazolasa nem északi
orientaltsagu, hanem a felhasznald kdzpontu lesz. Ekkor a mindenkori elére
E-| aeromap [Kistarcsa TP irany a képernydn felfele, a jobbra jobb kéz fele, a
balra bal kéz fele lesz lathatd. A jarmivet
szimbolizalé piros nyil a képernyén lent az alsé

|Szabadsag ut J:i

TS 06000 fgh 00320m - negyed kézepén helyezkedik el Ezaltal a
!q F térképszelvény mindenkor a leheté legnagyobb
_thrn.—_—', || / Legrrose 5T mennyiségl informaciot tudja nyujtani a kérnyezd,
. ? || J— a varhatéan megkozelitett utszakaszrol és az azt
Ty gy — CEEEETT keresztez6 utcakrol.

'Il .;_‘f*-"‘%‘a'aii:a-__;-l_ Ezutan a pozici6 valtoztatasaval nem a jarmivet
7| ,' ;'-r-“ﬁ'a:za;-;;-_-_-_._.f /| szimbolizalé piros nyil fog a képernyén mozogni,
“om —|q | hanem a .té,rkép és a kt'),rnyezet .ford.ul el a

- |§"'”"*'m’.:=u;.;-_-_-_._._._,__ megfeleld iranyba. Az utcak nevei mindenkor

Fajl Nav Otvonal POI Nézet GPS E|: plvashatéan a képerny(ﬂ éllésénak megfelelé_ep
jelennek meg a Kkijelzén. Ezt a funkciot
bekapcsolva automatikusan bekapcsolasra kerll a Kévetés funkcio is.

5.5 A GPS altal rogzitett informacidk

Az AeroMap a GPS mikddése esetén folyamatosan tarolja a megtett ut
paramétereit, amely adatok késdbb megtekinthetbek. A tarolt adatok
kezelésérdl a 7. fejezetben talalhat tovabbi informaciét.
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|
6 A navigacio el6készitése

Az Uutvonaltervezés és a Navigacidé meglatasunk szerint annyiban kotédik
egymashoz, hogy megterevezett utvonal nélkil csak nagyon behatarolt médon
lehet navigacios segitséget nyujtani a vezetének. Az AeroMap navigacios
alrendszere ezért két egymastol jol elvalaszthatd meégis egymasra tamaszkodod
rendszerbdl épll fel. Az utvonaltervezé rendszer segitségével allithatjuk 6ssze
az indulastol a ceélig vezetd utat, a navigaciés rendszer pedig ez alapjan
folyamatos tajékoztatast nyujt pillanatnyi helyzetlink és a cél/célok viszonyaral.

Megj.: a jévBbeni fejlesztések a tervezés nélklili navigaciot is tamogatjak. A
moédszert ADP-nek neveztiik el, amely az Adaptiv Utirdny Valasztés angol
megfeleléjének betliibél képzbdik. Az ADP a vezetési szokasok alapjan néhany
egyszer(i informacié bevitele utan iranyita majd a vezetét, mindennemd
elézetes tervezeés nélkiil. Az ADP adatbazisok megosztasaval mod nyilik arra,
hogy olyan helyekre is eltaldljunk az ADP segitségével ahol mi magunk még
nem jartunk.

Az AeroMap jelenleg a ,kézi” utvonaltervezést tdmogatja. A kézzel készitett
utvonaltervek tartalmilag teljesen egyenértékliek a majdani ,automatikus”
utvonalajanlo altal készitett tervekkel, kivéve, hogy a kézi tervezéssel minden
bizonnyal tébb id6t kell eltdlteni. Altalanos tapasztalat azonban az, hogy ha
ismeretlen helyre indulunk, akkor egyébként sem art egy kicsit szemrevételezni
a térképet, igy az utvonal manualis tervezése sem feltétlenil szamit rossz
dolognak. Azért persze dolgozunk még rajta....

6.1 Utvonaltervezés

Az utvonaltervezés elve az, hogy az indulasi helytél a célig folyamatosan
ugynevezett utvonalpontokat helyezink el. Az utvonalpontok sirisége és
elhelyezésik pontossaga nagybban befolyasolhatja a késébbi navigacids
rasegités minéségét.

6.1.1 Utvonalpontok elhelyezése (hozzaadasa):

A térkép mozgatasa kézben vagy a térkép egyszerli megérintésekor az érités
helyéhez legkdzelebb esé objektum belsejében (leginkabb utca) megjelenik egy
sarga kor. Ez a sarga kor jelenti a pillanatnyilag kivalasztott poziciot. A
tovabbiakban ez az aktualis helyzetliink amelyet az AeroMap kllénb6z8
miveletek elvégzésére hasznalhat fel. Legegyszer(ibb esetben megallapitja és
kiirja az utca vagy hely nevét, de példaul az utvonalpontok megadasa kozben is
komoly szerepet kap. A hely kivalasztas utan lehetéségink van arra, hogy
felvegylnk egy utvonalpontot. Az utvonalpont felvételhez valasszuk ki az
[Utvonal] meniibél a [Hozzaadas] meniipontot. A miivelet elvégzése utan a
kivalasztott helyen megjelenik egy koér szimbdolum, amely egy utvonalpontot
jelképez. Az utvonaltervezéshez nem kell mast tenni, mint a fenti miveletet
ismételgetni addig, amig el nem érkeziink a célig. Természetesen az
utvonalpotok felvétele kdzben érdemes figyelni a pontok elhelyezésére is. Az
elhelyezés kbzben a kdvetkezbket érdemes figyelembe venni:

A jellegzetes fordulasi helyekre (pl. egy derékszogi kanyar) mindenképpen
tegyunk utvonalpontot mert a navigacios rendszer ez alapjan tud figyelmeztetni
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6.1.2

6.1.3

6.1.4

a forduléra. Ne hasznaljunk a szlkségesnél tobb fordulépontot! Az
utvonalterven nem kell 100%-osan kovetnie az ut rajzolatat, ez csupan
esztétikai kérdés, illetve tdbb pont hasznalataval egy kicsit pontosabban lehet
megallapitani a foras-cél tavolsagot.

Ha a tervezésnél nem kovetjik teljes mértékben az ut rajzolatat, érdemes
legalabb a tényleges forduld elétt egy helyen felvenni egy olyan utvonalpontot
amely illeszkedik az utra. Ilyen médon a navigaciés rendszer pontosabban tud
tajékozatatast adni a fordulorol.

Javaslat: az Utvonalpontok felvételénél nem szilkséges az [Utvonal] meniire
tamaszkodni. A ,rajtatartas” (tap & hold) segitségével megjelené menubdl is
kivalaszthatjuk az [Utvonalpont] meniit, amely pontosan a fent leirtakat
eredményezi.

Utvonalpont kivalasztasa

A megtervezett utvonal a képernyén egymassal 6sszekotott utvonalpontok
formajaban jelenik meg. Az utvonalpontokat kulonb6z8d szinl és vastagsagu
korok szimbolizaljak. A kérok megjelenése az utvonalpont statuszara és
allapotara utal. Alapesetben az utvonalpontok ,vékony” kdrokként jelennek
meg. Ha megérintiink egy utvonalpontot, akkor az ,kivalasztott” allapotba kerdl,
amelyet ugy érzékeltet a rendszer, hogy a kért megvastagitja (fekete keret,
fehér belsd). A kivalasztott utvonalponttal miveleteket végezhetiink, amelyek
jelenleg a mozgatast, a beszurast, a torlést és az informaciokérést jelentik.

Utvonalpont mozgatasa

Erintsiik meg az Utvonalpontot, majd engedjiik el a képerny6t. A mozgatéast
csak kivalasztott utvonalpontra kezdeményezhetjuk, maga a mdivelet pedig
igényel némi odafigyelést. A mozgatast ugy végezzik, hogy a kivalasztas alatt
lévé utvonalpontot megérintjik és egy hatarozott mozdulattal huzzuk oda,
ahova szeretnénk. Amig a ceruzat a képerny6n tarjuk, addig a mozgatast a
képerny6 tertleten belll barmeddig végezhetjik. Ekkor azt latjuk, hogy a
kivalasztott pont helyezet a ceruza mozgasat kdvetéen folyamatosan valtozik,
illetve a megel6z6 és kdvetekzl utvonalpontokig vezetd egyenesek is kovetik
az utvonalpont Uj helyét.

A miuvelet végrehajtasa kdzben problémat okozhat, hogy 1) a mozgatas
megkezdése elbtt tul sokaig tarjuk egy helyen a ceruzat aminek kdvetkeztében
megjelenik a mend vagy 2) nem taldljuk el elsére a mar kivalasztott
utvonalpontot és ekkor magat a térképet kezdjik el mozgatni. Kis gyakorlassal
ezek a korlatok megszokhatoak és ezzel legalabbis elkerllhetéve tesszik azt,
hogy magat a térképmozgatast illetve az utvonalpontok mozgatasat egy lassu
menibdl kivalasztandd mechanizmussal tegylk kényelmetlenebbé.

Utvonalpont torlése

Az utvonalpont eltavolitasara az utvonalpont el6zetes kivalasztasa utan van
lehet6ség. Az [Utvonal] meniubél valasszuk ki a [Torlés] menlpontot. Ha a
biztonsagi kérdésre igennel valaszolunk, akkor az utvonalpont torlédik az
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6.1.5

utvonaltervbél. Az ,Lel6z8” és ,kdévetekezd” utvonalpontok 0Gsszekdtése
automatikusan megtorténik.

Az utvonalpont toérlésére hasznalhatjuk a ,rajtatartast” is. Ekkor a megjelend
menuben valasszuk ki az [Eltavolit] mentpontot, amely teljesen egyenértékl a
fent leirtakkal. A ,rajtatartas” soran megjelen6 menl adaptiv, vagyis azok a
funkciok jelennek meg benne, amelyek értelmesen elvégezhetéek. Ha a
menuben nem latszik az [Eltavolit] parancs, akkor minden bizonnyal nem az
utvonalpont felett végeztik a ,rajtatartast”.

Utvonalpont beszirasa

Mig az utvonalpont hozzaadasa mindig az utvonalterv ,végéhez” adja hozza az
Uj pontokat, addig a beszurassal lehet6ségink van arra, hogy egy mar
megtervezett utvonalszakaszt finomitsunk. A beszurashoz ki kell valasztani azt
az utvonalpontot amely elé az 0j pontot be szeretnénk szurni. A beszurast az
[Utvonal] meniben a [Beszuras] menipont kivalasztasaval
kezdeményezhetjuk. Az Uj pont a kivalasztott utvonalpont és az azt eredetileg
koveté utvonalpontot 6sszekdtd egyenes felezépontjan képzédik, ahonnan
aztan tetszéleges helyre elmozgathato.

6.2 Utvonalpontok leiré adatai

A|EELEECHEEN LI Az egyes  Utvonalpontokhoz  egyéb  leird
Fardugpont DL78  No47.stezEoiscssy | INTOrmaciok kapcsolhatoak, amelyek elsGsorban a
navigaciét hivatottak segiteni. Hasonléan, a

Tipus Kavetkezd: 02 megtervezett Utvonal szakaszairél szintén fontos
b |gDkmjh | Tavolsdg: 293 m informaciokat nyerhetink. A leir6 adatokhoz az
Riaszt. Ay 290.1 [Utvonal] menii [Tulajdonsagok] meniipontjanak
Magass. 18 175 kivalasztasaval férhetlink hozza. A leir6 adatok
Név:  [nfa | | kozott elsGsorban a szamitott adatok a fontosak,

- az egyeb bedllithatdé paraméterek kevésbé
jelentések, mert a rendszer ilyen tekintetben még
minden bizonnyal komoly valtozasokon megy
keresztil mire eléri végleges formajat, mar ha
ilyen dolog a szoftverek tekintetében Iétezik
egyaltalan.

3

A leir6 ablakban egyszerre egy utvonalpont adatait lathatjuk, illetve az
utvonalpont és a ,kdvetkez&” utvonalpont viszonyat. A képernyd jobb felsé
részén olvashatjuk le az utvonalpont foldrajzi koordinatait, amely adott esetben
hasznos informaciokkal szolgalhat. A képernyd jobb oldalan talalhatéak a
szamitott értékek, amelyek a kovetekezbk: utvonalpont és a kovetkezb
utvonalpont tavolsaga, iranyszoge és a két utvonalpont kozotti tavolsag
megtételéhez szikséges id6. Az id6 kiszamitdsa a bal oldalon megadhato
sebességbdl torténik. A tobbi paraméter beallithatd, a rendszer tarolja is azokat,
de a jelenlegi navigacés rendszer ezeket az informaciokat egyelére nem
hasznalja fel.

Az utvonalpontok k&zott az [El6zd] és a [Kovetkezd] gomb megérintésével
lépkedhetink. Ha a bal oldali beviteli mezdk kozul valamit megvaltoztatunk
akkor meg kell érinteni a [Tarol] gombot, hogy az adatokat a rendszer is
tudomasul vegye.
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6.3 Utvonalterv betoltése és mentése

A megtervezett utvonalak tarolhatdéak késébbi felhasznalas céljara, illetve egy
mar tarolt utvonalterv barmikor ujra betOlthetd. Ennek kulonésen akkor van
jelentésége, ha egy utat tébbszoér is megtesziink és bar vélhetéen jol ismerjik
mégis szeretnénk, ha a rendszer példaul érkezési id6é becslést adna. (lasd:
navigacié) Az Utvonalak tarolasa és betdltése a [Utvonal] meniiben térténik az
[Utvonal betoltés] vagy [Utvonal mentés] meniipontok valasztasaval. A
megfeleld funkcié kivalasztasa utan megjelend ablakban valaszthatjuk ki, hogy
mely utvonalat szeretnénk betdlteni. Ehhez a datum oszlop megfelelé sorara
kell kattintani, majd ha a kivalasztas megtortént, akkor a jobb felsé sarokban
talalhato [Betolt] gombot kell megérinteni. Az AeroMap ugy mutatja meg az
utvonalat, hogy annak minden részlete lathatd legyen a képerny6n. Ezutan
természetesen célszer( kivalasztani a korilményeknek leginkabb megfeleld
nagyitasi szintet.

Utvonal mentés esetén szintén azt a listat latjuk

Ne 4:22a (oK) - ‘ . ¥
=4 amelyben az eddig mar tarolt utvonaltervek

|88t 1| szerepelnek, de itt elészor a felsé beviteli
Datum | mév [Fal [«] mezdben meg kell adni azt a nevet, amelyen az
zoonfoeiy ecstemel kecskem | (tvonalat tarolni  szeretnénk. Ha el6zetesen
{0514 kamfor-pali kamFor- L, L , "

2001105129 HIBAL HIBAL. kivalasztunk egy mar létezd tervet, akkor a
PLoors Eszai e s Eszact] | Mentés hatésara az fellirédik. A mentéshez a

4 demo2 demazy | jobb fels® sarokban talalhaté [Mentés] gombot
2001108115 DEL-FALWAK DEL-FaL—] .
20010406 cpgrlufi cparlufi,| _ kell megnyomni.
2001/05/21  cpg-hk cpg-hk
2001{07f06  budakesziz budakes | ; e, ; .
2001/05/23  BARA HOTEL eara H7] Ha akar a betoltést, akar a mentést meg
0 A d0d =1 , Ve . ’ e
4] [ [ [ szeretnénk szakitani, akkor azt a képernyd jobb
als6 rakaban  atlalhatdé  [Vissza] gomb

= megérintésével tehetjik meg.

Lehetéség van a mar tarolt utvonaltervek torlésére is. A torlést mindkét
alapfunkcio esetén (betdltés/mentés) kezdeményezhetjik, ugy, hogy a listabdl
kivalasztjuk a tordIni kivant utvonalat, majd megérintjuk a bal alsé sarokban
talalhaté [Torlés] gombot.

6.4 Megtervezett utvonalterv eltavolitasa.

Ha a betdltott vagy megtervezett dtvonaltervre mar nincs szikségunk, akkor azt
a [Utvonal] menii [Mindent torél] menipontjanak segitségével tavolithatjuk el
a képerny6rdl. Figyelem: ha az utvonalterver el6z6leg nem mentettik el, akkor
az végeérvényesen elvész.
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6.5 Automatikus navigacié az utvonalterv alapjan

A megtervezett utvonal alapjan az AeroMap
képes navigacidos ,rasegitést” nyujtani a

Eﬂ AeroMap [Kistarcsa, Nagyl 5:07a

:4;.” Sbadsag Ut 4 yezetSenk. A navigacié inditasanak feltétele az,

% (08000 Himph 0018.Km | hogy legalabb egy négy pontbdl &llé utvonallal
WhOB W . R ., 1z -

e os 1 | rendelkezzink. A Navigacios rasegitést a [Nézet]

menu [Navigacié] menupontjanak kivalasztasaval
kapcsolhatjuk be.

A bekapcsolas utan a képernyd alsé részében
jelennek meg a navigacios informaciok. A ,KOV”
felirat mellett talalhaté a kovetkezd forduldpontra
vonatkozo6 idébecslés és a forduldpont tavolsaga.

4
KOV: 05 07 486 m [
CEL 050 25Km A ,CEL” felirat mellett talalhaté a végcél tavolsaga

BALRA

ks P N P ;s g
Féfl Nav Otvonal POI Nézet Gps [~ és a ,Becsllt érkezési id6” vagy ETA.

A rendszer képes megbecslilni a kijelolt ut hosszabol és az elért
atlagsebességbdl, hogy varhatéan mikor ér a felhasznal6é a kivant uticéljahoz.
Ezek az adatok a képerny6 alsé részén talalhatoak.

Természetesen mivel a haladas 4&ltalaban nem egyenletes a rendszer
folyamatosan korrigalja a megérkezés varhaté idejét az aktualis viszonyoknak
megfeleléen. Ez a funkcié hasznos lehet, ha becsulnink kell a varhato
megérkezésunk idejét, vagy esetleg targyalasra sietve meg kell mondanunk,
hogy mikorra érkezunk.

Megtett 0t kijelzése

Ez az adat napi megtett tavolsagunkat mutatja

E;ﬂ AeroMap [Kistarcsa, Nagyl 5:09a

szaz méteres pontossaggal. A méres kezdete a —: y
program  elinditasaval  kezdédik, és  a [Seabadsdy itfa Y
kikapcsolasakor nullazédik. Ez az adat a 08000 Krph 0007 Km

képerny6 jobb felsé részén lathato.

Atlagsebesség 2

A képernyb fels6 részén kozépen a rendszer
folyamatosan irja az atlagsebességet, mellyel a

jarmi éppen halad. Ez a funkcié és a megtett at | - 3\" : _
kijelzése’ akkor . .aktl’v, ha [Nézet] menl & o500 60 m T,
[Sebesség] funkcidja be van kapcsolva! B 05T 21Km
y S
F&jl Nav Otvonal POI Nézet GPS E|A

Fordulépont figyelmeztetés

A navigacios rendszer ha a kijelolt utvonalon haladunk, akkor képes hangos
szoval is figyelmeztetni a vezetét arra, hogy a kodvetkezé kanyarodasi ponton
melyik iranyba kell fordulnia. Ezzel egy id6ben egy piros nyil jelzi vizualisan is a
kanyarodas iranyat. Természetesen ez a funkcié nem helyettesiti a korultekintoé
és Ovatos vezetést mert a forgalmi viszonyok ideiglenesen, vagy varatlanul is
megvaltozhatnak, de nagyon kényelmessé teszi az altalanos felhasznalasban a
rendszert. Az alsé sorban a figyelmeztetés szévegesen is megjelenik!
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7 Nyomvonal kezeld

A nyomvonal kezel6 segitségével megtett utjainkat tarthatjuk nyilvan. Az AeroMap
GPS csatlakoztatasa és hasznalata esetén a megtett utvonalat automatikusan rogziti,
igy utélag barmikor megtekinthetjik, hogy egy adott napon merre jartunk. A
nyomvonalkezel$ lehet6séget ad arra, hogy az utvonalakat ne csak egyszerien
taroljuk, hanem kategériakba szervezziik és nevekkel lassuk el azokat. A nyomvonal
kezelb az [atvonal] meniben a [nyomvonal kezel6] almeni kivalasztasaval érhetd el.

A menl kivalasztasakor megjelnnek eddig megtett
utjaink. A listdban az adatok néhany el6re definialt [=
kategoridban jelenithetéek meg. Alapesetben a szoftver

minden dtvonalat ,Automatikus mentés” néven tarol a |

,Hetkdznapi” kategoriaban. A listaban lathato + jelekre | remerss
kattintva lehet kinyitni” az adott kategoriat, ahol a = kedvenc

tovabbiakban év / honap / nap bontasban taldljuk meg | =20

Utjainkat. - Boor
17119 ZldFa étteremn (5.9 Km)
- Személyes
- Tlra
-Erdekes

| [5=irés ]

D
- HEtkiznapi -

A késbObbi kényelmesebb hasznalat érdekében célszeri
utvonalainakt precizen névvel ellatni vagy pedig torolni,
ugyanis napi hasznalat esetén nagyon sok informacio
dsszegyllhet a nyomvonalkezelSben. | Mutat | |adatok | Tardl | | Archivumba | [viss2a |

ElA

-

i [ 1

-

Az utvonal leiré informacidinak megtekintéséhez és
megvaltoztatasahz az Adatok gombra kell kattintani. A leird informaciok hasznalati
madjat a 7.1-es fejezetben ismerheti meg.

A Torol gomb megnyomasaval lehetéség van a kivalasztott utvonal térlésére. Ha egy
felvett Gtvonal nem tartalmaz szamunkra értékes informaciokat, akkor azt ezzel a
gombbal torélhetjik a kézigép memodrigjabdl. Figyelem! Toérlés esetén az utvonalrdl
tarolt informaciok véglegesen elvesznek.

A Mutat gomb segitségével egy nyomvonal a térképen is megjelenithetf. A
megjelenités soran lathatova valik a rogzitett nyomvonal rajzolata, illetve a
nyomvonalra kattintva lehet6séguink van arra, hogy lekérdezzik az adott ponton mért
sebességunket és az idépontot, amikor éppen a kérdéses ponton tartézkodtunk.

Az Archivumba gomb megnyomasat csak kalandos kedvl felhasznaldinkak ajanljuk.
Amikur egy utvonal archivumba kerll, annak un kiterjesztése megvaltozik az eredeti
TRK rél TRA-ra. Ennek kdvetkeztében ezek a nyomvonalak bar a szamitégéprdl nem
térlédnek le, mégsem latszanak majd a nyomvonal listaban. Az ,archivumba tétel”
célja, hogy azokat a nyomvonalakat, amelyek sorsa felél nem vagyunk biztosak, de
nem szeretnénk allanddan latni azokat a listdban, atmenetileg kivonjuk a folyamatos
feldolhozas aldl. A TRA kiterjesztésli nyomvonalak késébb az asztali szamitégep
segitségével kezelhetbek.
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7.1 Nyomvonalak d6sszegzett adatai

A nyomvonal kezel6ben az Adatok gombot megnyomva
jutunk el a részletes informaciokat megjelenitdé oldalra.
| Egyben ezen az oldalon van lehetéségink arra, hogy a
nyomvonalrél tarolt adatok egy részét megvaltoztassuk. A
fels6 két sorban adhatunk nevet és valaszthatunk

E;ﬂ ‘ AeroMap [Budapest ¥: 4:26p

Datum: Z0OLLT, LA kategériat a nyomvonalnak. Ezek az adatok
Hossz: 5.954026 Km P Py
i automatuksan elment6dnek akkor, ha az el6z6
IdBtartam: 00:08:01

allapotukhoz képes valtoztattunk rajtuk valamit. A
valtozas véglegesitése akkor toérténik amikor az OK
gombal bezarjuk az ablakt. Ekkor egy figyelmeztetd
kérdés utan még van lehet6ségink arra, hogy a
valtozasokat meégse vezessiuk vissza az eredeti
nyomvonalba.

Atlagsebesséq: 44.6 kmjh
Max sebesség: 72,7 Km/h @ 17:23:52

ElA

A nyomvonalrdl 6sszegezve lathatunk néhany fontosabb
informaciot, mint a felvétel datuma, a megett Ut hossza, az atlagsebességink és
tébbek koézott a GPS altal mért legnagyobb sebességunk.

Ugyeljiink arra, hogy egy nyomvonal neve ne legyen hosszabb mint 32 karakter. A
nyomvonalakat az alabbi elére definialt kategoridk valamelyikébe helyezhetjik el:

Megnevezés Javasolt hasznalat

Hétkbznapi Altalanos kategoéria

Uzleti Uzleti partnereinkhez vezeté utak

Személyes ismerdseinkhez, csaladtagjainkhoz vezetd utak

Kedvenc kedvenc utjaink, amelyeket szivesen megmutatunk masoknak is.
Repulé Repllével megtett utak

Auto Altalanos kategoria autés utazas esetére.

Hajé Vizi kozlekedés esetén felvett utak.

Tdra Tuarazas, gyaloglas hegymaszas kdzben felvett utak.

Kaland Olyan utak, amelyek sajat értékrendlink szerint ,kalandosnak” minésiinek.
Erdekes Egyéb érdekes utak

Felmérés Felméréi céllal rdgzitett utak, pl egy varos teljes bejarasa.

Archiv Olyasmi amiket még nem szeretnénk tordIni, de nemigen hasznaljuk.

Az ablakot az OK gomb megnyomasaval zarhatjuk be.
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8 Az alkalmazas specialis funkciéinak hasznalata

8.1 Beallitasok

Jelenleg nincs beallithatd fuknkcio. Az elsd felhasznalhaté altal is beallithatd
lehet6ségek az 1.3-as AeroMap verzido megjelenésével varhatoak.

8.2 Automatikus térkép/pozicié korrekcié

Az automatikus térkép / pozicio illesztés lehetévé teszi, hogy a nem teljesen
pontos GPS jelek és esetlegesen hibas térképek hasznalata esetén is a
megfeleld helyen jelenjen meg a jarmivunket jelz6 szimbolum.

8.3 Térképek automatikus betoltése

A térképek jelenleg egyedi fajlok formajaban tolthetéek be. Ha az utazas soran
elhagyjuk azt a terlletet / varos, amelyrél egy részletes térképet mar
betdltottlink, akkor a terilet elhagyasakor a kisebb részletességli Magyarorszag
térképet kézzel kell betdlteni. A térképek automatikus betéltése az 1.3-as
AeroMap verziotdl kezdé6dbéen lesz része a rendszernek.
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9 Tippek, és tanacsok az alkalmazas hasznalatahoz

9.1 Autés GPS modul bekotési ajanlas*

A GPS modul elemei:

Tapellatast biztositd vezeték (piros és fekete )
IPaq t6lt6 fesziltség vezeték (csatlakozé dugasz)
Antenna csatlakoz6

RS 232 csatlakozo

Jelzé LED

Bekotési Iépések:

A tapkabelek (piros - pozitiv, fekete - negativ) bekdtése az autd
készenléti (ACC) elektromos korére. A készlléket 5A-es biztositékkal
kell védeni. A készlilék névleges tapfesziltsége 12V!

IPaq tolté feszlltség kabel (csatlakozé dugasz) becsatlakoztatasa a
dokkold egység megfelel6 pontjara.

Antenna csatlakoztatasa és rogzitése.

A dokkold egység RS232-es csatlakozoéjat csatlakoztatni kell készlilék
RS232-es csatlakozdjara, majd a biztositdé csavarokkal rogziteni kell a
csatlakozast.

A modul bekapcsolt allapotat a vilagité jelzé LED jelzi.

Szoftver konfiguracio: Technikai paraméterek:

A GPS modul 19200 baud sebességgel tovabbit Aramfelvétel: 200 mA normal

NMEA mondatokat. Az illeszteni kivant 700 — 1500 mA toltés kozben
szoftvernek  gondoskodnia kell a GPS Gyorsulas: max 4G
kommunikacios sebesség megfeleld Homérséklet:  min —20; max +70 fC
kezelésér6l. NMEA mondatok: GPRMC,
GPGSA, GPGSV, GPGGA, GPVTG. A modul nem vizall6. Vibraciotol védendo!
SW-ozczat. Pigs
\.‘ Fekete
*A készilék bekotését bizza
szakemberre (A nem
szakmUhelyben beszerelt
készilékek mikodéséert a = @

gyartd semmiféle feleléséget N

nem vallal!)

@ DD LED

A\

Antenna
RS 232
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9.2 Hasznos tudnivalék a Compaq iPaq kézi szamitégép hasznalatahoz

A Compaq iPaq kézi szamitogépet ugy tervezték, hogy akkumulatora a napi
hasznalat folyaman rendszeres toltést kap. Ezért célszerii a gép akkumulatorat
mindenkor feltltétt allapotban tartani. Ha a beépitett akkumulator lemertl és
néhany éran belll (maximim masfél nap) annak feltéltése nem kezdédik meg a
memoridban tarolt programok, és adatok elveszhetnek. igy az Aeromap
szoftvert is Ujra kell telepiteni, és regisztralni, ha ez bekdvetkezik!

9.3 A GPS vevd hasznalata széls6séges koriulmények kozott

Rossz vételi viszonyok (magas hazak kozott keskeny utcaban, rossz idéjarasi
koralmények kozott, stb.) eléfordulhat, hogy a helymeghatarozas pontatlanna
valik. A rendszerbe épitett inteligencia széles hatarok koézott igyekszik ezen
koralmeényeket ellensulyozni, de ez nem minden esetben lehet eredményes. A
rossz korulmények elmultaval azonnal helyreall a rendszer pontossaga.

9.4 Az alkalamzas inditasa és kikapcsolasa

Célszer(i a programot a gépkocsi tartéba helyezés elétt elinditani, majd ezutan
behelyezni a konzolba (vagy csatlakoztatni a kuls6 GPS vevéhdz). Majd a
motor elinditasa (GPS vevd bekapcsolasa) utan addig varakozni, amig a
rendszer nem jelzi, hogy 3 dimenziés jelet képes feldolgozni ([Nézet] meni
[GPS] adatok képerny6). Ez az ugynevezett éledési id6 atlagos vételi viszonyok
mellett 20 s-tél 2 percig terjedd id6tartamot jelent. Erre azért van sziikség, mert
a GPS vev6 berendezés a folyamatosan valtozd poziciokbol nehezebben (t6bb
id6 alatt) képes a pontos koordinatakat szamoilni.

Amennyiben igy jarunk el akkor, a rendszer pontosan méri az altalunk megtett
ut hosszat valamint, ha navigacios funkciokat is hasznaljuk, azok, csak ebben
az esetben tudnak kielégitéen és megbizhatéan mikddni.

9.5 Preciziés utrogzités

A rendszer képes arra, hogy térképkészitéshez illetve pontositasahoz
szlikséges nagy pontossagu utvonalrogzitést végezzen. Ezaltal a felhasznald
maga is részese lehet a térképek készitésének. Ez akkor ajanlott, ha a
felhasznalé olyan utvonalon halad, amelyet a térkép nem vagy helytelendl
abrazol, esetleg teljesen Uj készitésii az adott ut.

Ezt a funkciot ugy lehet bekapcsolni, hogy a [GPS] menl [Beallitas] funkciojat
kivalasszuk. Ekkor egy egyébként ritkdn hasznalt képernyd nyilik meg
amelynek a bal alsé részén talalhaté ,Precizios utrogzités” felirat melletti
kockara kattintunk egyszer. Ekkor egy lGzenet jelenik meg, amelyet figyelmesen
el kell olvasni és az ott megjelend utasitasokat be kell tartani.

A bekapcsolas utan a szamitégép foékonyvtaraban keletkezi egy
GPSDATA.TXT fajl, amely a rogzitett adatokat tartalmazza. Ezt a fajlt kérjuk
késébb az info@navisys.hu cimre elklldeni, amelyért a rendszer készitéi elére
koszonetiiket fejezik ki. Ez a fajl sok informaciét tartalmaz igy természetesen a
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mérete is meglehetésen gyorsan ndévekszik. Ezért ezt a funkciét hasznalva
lehetbleg a megérkezés utan azonnal masoljuk at a fajit az asztali
szamitogépulnkre és a zsebgeprél tordljik le azt.

A funkcid hasznalataval On is hozzajarulhat, hogy minél pontosabb és a
valosagot abrazolo térképeket hasznalhasson minden Aeromap felhasznalo.
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10 Referencia

térkép megjelenitd: a képernyd kozponti terlletét elfoglald grafikus terllet, ahol a
térképek megijelenitése és kezelése térténik. Ezen talalhaté tébbek kdzott a vonalzo, a
navigacios nyilak és az informacios léc.

Vonalzé: a térkép megjelenitd bal alsé sarkaban talalhato tavolsagmeérd eszkdz, amely
a nagyitasi szint fliggvényében jelzi a térkép részlet méretét illetve az arra jellemzo
tavolsagokat.

Navigacios nyilak: a térkép megjelenitd négy szélén elhelyezkedd trapéz alaku
iranyjelzdk, amelyek a négy égtajat szimbolizaljak. A nyilakat megérintve a térkép
valasztott égtdj iranyaba eso részét tekinthetjik meg. A Nyilak mérete és kiképzése
olyan, hogy azokat nem csak a ceruzaval, hanem az ujjunkal is kényelmesen tudjuk
kezelni.

Informacios Iéc: a térkép megjelenitd jobb felsd sarkaban talalhaté bekeretezett terilet
ahol a kivalasztott terképelem neve vagy egyéb adatai jelennek meg.

Nyomvonal: az AeroMap Aaltal folyamatosan rogzitett GPS pozicidk sorozata. A
nyomvonal leirja megtett utunkat és annak pontjairdl irany, sebesség, magassaf és
id6épont adatokat tarol.

POIl: Points of Interest, érdekes helyek. A térképen pontokként illetve ikonokként

megjelend térkép objektumok. Jellemzden kis foldrajzi kiterjedésliek. Pl benzinkuz,
parkolo, éttrem.
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